
Autonomous Seadrone

Hensikt og mål med prosjektet:

Videreutvikle USN Seadrone til å forbedre den autonome 

teknologien, med fokus på å delta i autodrone2023. 

Info om konkurransen finnes her: https://www.autodrone.no/

Resultater, viktige funn:

Adrian Knutsen
236054@usn.no
El-auto og robotikk

Laget ny objekt gjenkjennings 
model:

Veileder:
Fabio Augusto de Alcantara Andrade

Sander H. Johansen
230162@usn.no
El-auto og robotikk

Forbedret logisk tankegang og
navigasjon:

https://www.autodrone.no/
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