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Hensikt og mål
Prosjektet utvikler en prototype av en stasjonær overvåkningsenhet som 

kombinerer videostrøm, GPS-posisjon, orienteringsdata, avstandsmåling, 

pan/tilt-styring og operatørgrensesnitt i én samlet løsning.

Resultater og sentrale funn

Prototypen viser at video, telemetri, fjernstyring og objekt-gjenkjenning kan 

integreres i ett operatørgrensesnitt. 

Målt videolatens var omtrent 498 ms, og systemet overførte GPS-, IMU- og 

avstandsdata som strukturert telemetri. 

Energiestimatet på 8–13 W viser at videre autonom drift krever strømmåling, 

energimoduser og duty cycling.
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